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Szarazfoldi autondm mobil
robotok vezérlorendszerének
kialakitasi lehetosegeil.

Kucsera Péter
ZMNE Doktorandusz




A mobil robot _
vezerlorendszerének feladatai

Elvegzendo feladat Kommunikadi

Vezérld rendszer V\<
Kezel6

| i

Erzékelés Beavatkozas

Valods
emberkozeli
kdrnyezet



FELADATOK:

- Autoném dontéshozo
kepesseg

- Nagy sebességl vezeték
nélkali kommunikacio
lehetbsege (Ethernet)

- Szenzorok jeleinek
fogadasa (Analdg és
digitalis bemenetek)

- Aktuatorok vezeérlése
(Analog, digitalis
kimenetek)



A mobil robotok vezérloberendezeés
kKialakitasanak lehetosegel

» Ceéleszkozokkel megalkotott egyedi
fejlesztéesi berendezés megalkotasaval

- Beagyazott PC alapu vezérlo
hasznalataval

 |pari automatizalasi eszkozokkel
kialakitott mobil robot vezérlo
kialakitasaval



Celeszkozokkel megalkotott egyedi
fejlesztésu berendezés megalkotasaval

 Ebben az esetben a rendszer lelkét egy
mikroprocesszor, mikrokontroller vagy FPGA
alkotja. Mivel egyedi fejlesztésrol van szo,
nyomtatott aramkor tervezése, valamint
megfelelo aramkorok kivalasztasa és beultetése
szukseges. A rendszer programozasa gepi
kodban , vagy megfelelo forditoprogram
segitsegevel magas szintl programnyelven
torténik, de a hardware ismerete mindenképpen
feltetlenul szukseéges.



___Celeszkozokkel megalkotott egyedi
fejlesztesu berendezés megalkotasaval




Celeszkozokkel megalkotott egyedl
fejlesztesu berendezés megalkotasaval

* Hosszu fejlesztési id6

* A hardware ismerete feltétlenul szukseges. A
programozas gépi kodban, vagy hardware kozeli nyelven
tortenik

* Bonyolult tesztelhetGseg

* Viszonylag merev kialakitas

« A kommunikacioé mas ipari berendezésekkel bonyolult

* Specialis igenyeket jol kielegitdo megoldas, amennyiben
arra nincs kaphato, kész berendezés. Szinten indokolt
nagy mennyisegu gyartas eseten, ahol a gyartmany
bekerulési ara fontos szempont!



Beagyazott PC alapu vezerlo
hasznalataval

* Arendszer lelke egy ipari mikroprocesszor
alapu alaplap, melyen gyarilag ki vannak
alakitva szabvanyos perifériak, ugymint
mereviemez vezérlo, soros, parhuzamos,
USB port. A kommunikacios portok
segitsegevel lehetséges szabvanyos
kommunikacid, azonban a digitalis és analog
jelek fogadasara és kiadasara, valamint a
hajtasok mukodtetésere kulso komponensek
szukségesek. A PC alapu vezérion egy
operacios rendszer futtatasa szukseges.



Beagyazott PC alapu vezerl

hasznalataval
Parhuzamos port UsB1.1
Betaplalas
.~ 5V, 1,5A
Szabvanyos mereviemez
PC104 IDE csatlakozo
RSEEEMEZ_BE port 10/100 VGA port

Ethernet



Beagyazott PC alapu vezerl
hasznalataval

RS-485
Ethernet
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dSZnalalava

* Feladat specifikus kialakitas
* Viszonylag gyors mukodeés

* Operacios rendszer szukseges, azonban a
hardware pontos ismerete nem lenyeges

* A kommunikacio mas ipari komponensekkel
konnyen megoldhato

* Arendszer hardware teszteléset a gyarto megoldja

* Viszonylag draga kialakitas

* Olyan funkcidk is intergraltak, amire nem lenne
szukseg



Ipari automatizalasi eszkozokkel
kialakitott mobil robot vezerlo

 Ebben az esethen is egy mikroprocesszoros
rendszer a kozponti egyseég, és szintén egy
operacios rendszer segitsegevel valosithaté
meg a rendszerprogram futtatasa, azonban
az egesz hardware és software kornyezet
ipari alkalmazasokra lett kifejlesztve, igy a
legfontosabb szempont az ilyen eszkozokneél
a megbizhato mukodés. Az ipari vezerlok
gyartoi termékeiket az ipari szabvanyoknak
megdfeleloen tesztelik, és garanciat vallalnak
azok mukodeseére.



____- arl auto__mlzaIaS| eszozokkel

CF memériakartya

RS232 soros port

10/100 Ethernet, ProfiNet
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Flexibilis modularis kialakitas

Kommunikacio mas ipari komponensekkel
megoldott

Hardware ismeret nem szukseges
Programozas magas szintl programnyelven.

lpari szabvanyoknak megfelel6 modon tesztelt
berendezés

Viszonylag lassu mikodés
Draga



Kovetkeztetések

Vezérlo tipus Hw. Hw. fejlesztési, | Teljes hw. | Vezérlo pr. | Teljes Teljes
Anyag beiizemelési és | koltség fejleszt. Ido | Fejlesztés | Fejlesztési
koltség tesztelési ido ido koltség

Egyedi 200 Euro | Fejl.: 2 Honap | 13000 4 honap | 8honap | 25000 Eurd
fejlesztésii Teszt: 2 Euro
vez. Hoénap
Ipari PC 3000 Eurd 7 nap 4120 Euro 6 hét 7 het 9720 Euro
alapu vez.
Ipari PLC 8000 Eurd 1 nap 8160 Eurdé | 1 honap 1 honap | 11360 Euro

alapu vez.




Kovetkeztetések

Vezérlo Fejl. Gyartas | Fejl. | Rugalmassag | Megbiz- | Eredmény
koltsége | koltség ido hatosag
Sulyozas 1 1 4 3) 5
(1-5)
Egyedi 1 3) 1 1 1 20 pont
Ipari PC 3 2 3 4 3 42 pont
PLC 3) 1 3) 3) 3) 76 pont
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Koszonom a figyelmuket!

Kucsera Péter
ZMNE Doktorandusz




